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(54) Bezeichnung: Chirurgisches Instrument 

(57) Zusammentessung: Um ein chirurgisches Instrument 
mit einem Schaft. mit einem an einem distalen Ende des 
Schafts angeordneten bewegllchen Werkzeug, mit einem 
an einem proximalen Ende des Schafts angeordneten be- 
wegiichen Betdtigungselement. mit einem dem BetSti- 
gungselement zugeordneten KraftQbertragungsglied zum 
Qbertragen von Zug- und/oder Schubkrdften vom Betdti- 
gungselement auf das Werkzeug und mit einer Kraflbe- 
grenzungsvomchtung zum Begrenzen einer vom Betati- 
gungselement auf das KraftQbertragungsglied wirkenden 
Zug- und/oder Schubkrafl, so zu verbessem, daB es be- 
sonders einfach aufgebaut ist und auf einfache \Ne\se aus 
seinen Einzelteilen zusammengebaut werden kann, wird 
vorgeschlagen. 6aQ> die Kraftbegrenzungsvorrichtung ein 
Kraftbegrenzungseiement umfalit und da& das Kraftbe- 
grenzungselementdirektauf das proximale Ende des Kraft- 
Qbertragungsglieds wirkt 
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Beschreibung 

[0001] Die vorliegende Erfindung betriffl ein chirur- 
gisches Instrument mit einem Schaft, mit einem an ei- 
nem distalen Ende des Schafts angeordneten be- 
weglichen Werkzeug. nnit einem an einem proximalen 
Ende des Schafts angeordneten beweglichen Betati- 
gungselement, mit einem dem Betdtigungselement 
zugeordneten KraflQbertragungsglied zum Obertra- 
gen von Zug- und/oder Schubkraften vom Betati- 
gungselement auf das Werkzeug und mit einer Kraft- 
begrenzungsvorrichtung zum Begrenzen einer vom 
Betdtigungselement auf das Kraftubertragungsglied 
wirkenden Zug- und/oder Schubkraft, wobei die 
Kraftbegrenzungsvorrichtung ein Kraftbegrenzungs- 
element umfafit und wobei das Kraftbegrenzungsele- 
ment direkt auf das proximale Ende des Krafltibertra- 
gungsglieds wirkt. 

[0002] Chimrgische Instrumente der eingangs be- 
schriebenen Art finden ubenviegend Anwendung in 
der endoskopischen Chirurgie. Um das mindestens 
eine am Schaftende angeordnete Werkzeug durch zu 
groRe Krafteinwirkung nicht zu zerstGren, ist hSufig 
eine zwischen zwel Branchen angreifende Kraftbe- 
grenzungsvorrichtung vorgesehen. Mit der Kraftbe- 
grenzungsvorrichtung ist as mOglich, eine vom Betd- 
tigungselement auf das Kraftubertragungselement 
wirkende Zug- und/oder Schubkraft zu begrenzen. 
Dies ist wichtig, da ein Anwender KrSfte nicht direkt 
auf das Werkzeug ubertragen kann, wie beispielswei- 
se bei einer Schere mit zwel relativ zueinander be- 
weglich gelagerten Scherenblattern. Der Aufbau der 
Kraftbegrenzungsvorrichtung und damit des gesam- 
ten Instruments sind sehr aulwendig und voluminds. 

Stand der Technik 

[0003] Aus der DE 101 10106 A1 ist eine chirurgi- 
sche Zange mit einer Stellstange zum OfFhen und 
Schliel^en eines Zangenmauls bekannt, wobei das 
proximate Ende der Stellstange mit einem Schenkel 
eines zweischenkligen, verschwenkbaren Griffteils in 
Verbindung steht. und mindestens ein gewundenes 
Federelement als Oberlastschutz gegen Bruch von 
Zangenteilen umfaKt. wobei das Federelement aus 
schlangenlinienartig gewundenem Flachmaterial mit 
in einer Ebene liegenden Windungen besteht. Femer 
sind aus der US 5 451 227 A. der US 5 147 357 A und 
der DE 94 22 450 U1 weitere chirurgische Instrumen- 
te bekannt, die eine Kraftbegrenzungsvorrichtung 
aufweisen. 

Aufgabenstellung 

[0004] Es ist daher Aufgabe der vorliegenden Erfin- 
dung, ein chirurgisches Instrument der eingangs be- 
schriebenen Art so zu verbessem. daB es besonders 
einfach aufgebaut ist, dali es auf einfache Weise aus 
seinen Einzelteilen zusammengebaut werden kann 



und dali eine Lagerung des proximalen Endes des 
KraftObertragungsglieds vereinfacht wird. 

[0005] Diese Aufgabe wird bei einem chirurgischen 
Instrument der eingangs beschriebenen Art erfin- 
dungsgemdK dadurch geldst, daB proximate Ende 
des KraftObertragungsglieds einen zylindrischen 
Kopf trdgt, da(l eine L^ngsachse des Kopfes quer zur 
Ldngsachse des Schafts verlduft und dalS das proxi- 
male Ende des KraftObertragungsglieds in einer Auf- 
nahme des Betatigungselements beweglich gefuhrt 
und/oder gehalten ist und dafi sich das Kraftbegren- 
zungselement an mindestens einem Ende der Auf- 
nahme und am proximalen Ende des KraftObertra- 
gungsglieds proximalseitig abstQtzt. 

[0006] Dadurch, dall das Kraftbegrenzungselement 
direkt auf das proximate Ende des KraftObertra- 
gungsglieds wirkt, kann das Instrument insgesamt 
sehr kompakt aufgebaut werden. Des weiteren laBt 
sich so die Zahl der erforderlichen Bauelemente des 
Instruments minimieren und der Zusammenbau ver- 
einfachen. Dadurch, dad das proximale Ende des 
KraftObertragungsglieds in einer Aufnahme des Beta- 
tigungselements beweglich gefuhrt und/oder gehal- 
ten ist und da& sich das Kraftbegrenzungselement an 
mindestens einem Ende der Aufnahme und am pro- 
ximalen Ende des KraftObertragungsglieds distalsei- 
tig und/oder proximalseitig abstotzt, kdnnen sowohl 
Zug- als auch Schubkrafte auf einen maximalen Wert 
begrenzt werden. Zudem \^QA sich das Instrument be- 
sonders kompakt aufbauen und die Kraftbegren- 
zungsvorrichtung im wesentlichen in das Betdti- 
gungselement integrieren. Um gleichzeitig ein An- 
greifen des Kraftbegrenzungselements am KraftO- 
bertragungsglied zu optimieren und eine Lagerung 
des proximalen Endes des KraftObertragungsglieds 
zu vereinfachen, ist es gunstig, da(^ das proximale 
Ende des KraftObertragungsglieds einen zylindri- 
schen Kopf tr^gt und dal^ eine Liingsachse des Kop- 
fes quer zur Ldngsachse des Schafts verlSuft. Der 
Kopf kann dann beispielsweise zentral Oder seitlich 
auf einfache Weise in einer Nut gefuhrt werden. 

[0007] GOnstig ist es, wenn das Kraftbegrenzungs- 
element direkt am proximalen Ende des KraftObertra- 
gungsglieds aniiegt. Auf diese Weise Iddt sich die 
Zahl der erforderlichen Bauelemente des Instru- 
ments weiter verringern. Daruber hinaus kann das In- 
strument noch kompakter aufgebaut werden. 

[0008] Vorzugsweise ist das Kraftbegrenzungsele- 
ment in einer Grundstellung, in der vom Betdtigungs- 
element keine Kraft auf das KraftObertragungsglied 
ausgeObt wird, federnd gegen das proximate Ende 
des KraftObertragungsglieds vorgespannt. Dadurch 
ist es mdglich, mit dem Betdtigungselement eine 
Kraft auf das KraftObertragungsglied auszuOben und 
das proximate Ende desselben in einer gewOnschten 
Stellung zu halten. Erst wenn eine maximale Betdti- 
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gungskrafl Qberschritten wird, verformt sich das 
Kraftbegrenzungselement in vorher bestimmter Wei- 
se, so dad eine Bewegung des Betdtigungselements 
nicht mehr auf das KraftUbertragungsglied Ubertra- 
gen wird. 

[0009] GemSS einer bevorzugten AusfQhrungsform 
der Erfindung kann vorgesehen sein, dad das Kraft- 
begrenzungselement am proximalen Ende des Kraft- 
ubertragungsglieds in proximaler und/oder distaler 
Richtung angreift. Auf diese Weise lassen sich so- 
wohl Zug- als auch Schubkr^fte auf einen maximalen 
Wert begrenzen. Beispielsweise konnte das Kraftbe- 
grenzungselement hierzu einerselts fest mit dem Be- 
t^tigungselement, andererseits mit dem KraftUbertra- 
gungsglied verbunden sein, so dad eine Bewegung 
des Betdtigungselements auf das KraftUbertragungs- 
glied hin zu einer Stauchung des Kraftbegrenzungs- 
elements. eine Bewegung des Betatigungselements 
vom KraftQbertragungsglied weg zu einer Dehnung 
des Kraftbegrenzungsglieds fuhrt. 

[0010] Um eine gewunschte maximale Betatigungs- 
kraft auf einfachste Weise einzustellen. ist es vorteii- 
haft. wenn das Kraftbegrenzungselement elastisch 
ist. insbesondere federelastisch. 

[0011] Besonders gUnstig ist es, wenn das Kraftbe- 
grenzungselement eine Feder oder ein elastischer 
Kunststoff ist, insbesondere ein Elastomer Derartige 
Kraftbegrenzungselemente lassen sich einfach, kos- 
tengOnstig und nahezu in jeder beliebigen Form her- 
stellen. 

[0012] Besonders kompakt wird der Aufbau des In- 
struments, wenn das Betatigungselement das Kraft- 
begrenzungselement trdgt. 

[0013] Gunstig ist es, wenn das Kraftbegrenzungs- 
element das proximate Ende des KraftQbertragungs- 
glieds im wesentlichen umgibt und wenn das KraftQ- 
bertragungsglied in distaler Richtung aus dem Kraft- 
begrenzungselement herausgefuhrt ist. Aufgrund 
dieser Ausgestaltung ist selbst dann eine Begren- 
zung der maximalen Zug- und/oder Schubkraft mdg- 
lich, wenn das Betdtigungselement schwenkbar gela- 
gert ist, und es daher nicht stets in Veriangerung der 
Achse des Schafts Schub- und Zugkrdfte auf das 
KraftQbertragungsglied ubertrdgt. 

[0014] Eine besonders gute und allseitige KraftQ- 
bertragung auf das KraftQbertragungsglied wird er- 
reicht. Indem das proximate Ende des KraftQbertra- 
gungsglieds im Querschnitt kreisfdrmig ausgebildet 
ist. Beispielsweise kann es insgesamt kugelig, ko- 
nlsch Oder zylindrisch ausgestaltet sein. 

[0015] GQnstig ist es, wenn der Kopf mit einer in 
Langsrichtung des Kopfes in einer Richtung quer zur 
L^ngsachse des Schafts verlaufenden Nut auf ein 



durch eine Ringnut gebildetes zylindrisches Ende 
des KraftQbertragungsglieds aufschiebbar ist. Auf 
diese Weise IdEt sich das distale Ende des KraftQber- 
tragungsglieds einfacher mit einem schwenkbar ge- 
lagerten Betdtigungselement verbinden. 

[0016] GemSS einer bevorzugten AusfQhrungsform 
der Erfindung kann vorgesehen sein, daK die Aufnah- 
me eine quer zur Ldngsachse des Schafts angeord- 
nete, im wesentlichen zylindrische Bohrung umfaUt, 
welche eine im wesentlichen in distaler Richtung wei- 
sende Offnung aufweist. die schmaler ist, als ein 
Durchmesser der Bohrung. Auf diese Weise kann ein 
zylindrischer Kopf in der Aufnahme gehalten werden, 
ohne daK er distalseitig aus der Aufnahme austreten 
kann. Au&erdem bietet eine derartige Aufnahme die 
Mdglichkett, sowohl distalseitig als auch proximalsei- 
tig StQtzfldchen fOr ein Kraftbegrenzungselement 
auszubilden. 

[001 7] GQnstig ist es. wenn die Aufnahme zwei seit- 
liche FQhrungen fQr den Kopf aufweist, und wenn das 
Kraftbegrenzungselement in einer zu seiner SuReren 
Form korrespondierenden Ausnehmung eingesetzt 
ist. Das Kraftbegrenzungselement wird auf diese 
Weise sowohl gehalten als auch gefQhrt. Durch die 
seitliche FQhrung des Kopfes ergibt sich eine beson- 
ders groKe Angriffsfldche fQr das Kraftbegrenzungs- 
element. 

[0018] Vorteilhaft ist es. wenn die Aufnahme als 
eine mit einem in distaler Richtung weisenden Schlitz 
versehene Querbohrung ausgebildet ist. In eine sei- 
che Aufnahme kann beispielsweise ein zylindrischer 
Oder kugelfOnniger Kopf eingepal^t werden, welcher 
von einem elastischen Kraftbegrenzungselement im 
wesentlichen voilstandig umgeben ist. Das proximale 
Ende des KraftQbertragungsglieds ISBt sich somit auf 
einfache Weise sicher am Betdtigungselement la- 
gem. 

AusfQhrungsbeispiel 

[0019] Die nachfolgende Beschreibung bevorzugter 
AusfOhrungsformen der Erfindung dient Im Zusam- 
menhang mit der Zeichnung der n^heren Erldute- 
rung. Es zeigen: 

[0020] Fig. 1: eine Ldngsschnittansicht einer erfin- 
dungsgemd&en Schere; 

[0021] Fig. 2: eine vergrdllerte Ansicht des Verbin- 
dungsbereichs zwischen dem KraftQbertragungs- 
glied und dem Betdtlgungselement; 

[0022] Fig. 3: eine Ansicht dhnlich Fig. 2 bei einem 
alternativen AusfQhrungsbeispiel; und 

[0023] Fig. 4: eine Schnittansicht Idngs Linie 4-4 in 
Fig. 3. 
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[0024] in Fig. 1 ist eine Ldngsschnittansicht einer 
insgesamt mit dem Bezugszeichen 10 versehenen, 
als endoskopisches Rohrschaftinstrument ausgebil- 
deten Bipolarschere dargestellt. 

[0025] Die Bipolarschere 10 umfaBt einen langge- 
streckten, rohrformigen Schaft 12. an dessen dista- 
lem Ende zwei relativ zueinander verschwenkbare 
Scherenbldtter 14 und 16 auf einem Lagerpin 18 ge- 
lagert sind, welcher den Schaft 12 beidseitig und quer 
zu einer Langsachse 20 des Schafts 12 durchsetzt. 
Zum Bewegen der Scherenblatter 14 und 16 ist an ei- 
nem distalen Ende einer in Richtung der Ldngsachse 
20 im Schaft 12 Idngsverschleblichen Schub- und 
Zugstange 22 ein Antriebskorper 24 angeordnet, wel- 
cher mit zwei Fuhrungsschlitzen 26 versehen ist, in 
die quer zur Langsachse 20 von den Scherenblattern 
14 und 16 abstehende Lagerzapfen 28 eintauchen 
und in Folge einer axialen Verschiebung des An- 
triebskdrpers 24 zwangsgefuhrt werden, wodurch die 
Scherenblatter 14 und 16 geoffnet beziehungsweise 
geschlossen werden. 

[0026] An seinem proximalen Ende 30 ist der Schaft 
12 in einer Langsbohrung 32 eines feststehenden 
Griffteils 34 aufgenommen. von dem sich eine fest- 
stehende Branche 36 mit einer FingerOffnung 38 im 
wesentlichen quer zur Langsachse 20 von dieser 
weg erstreckt. Am Griffteil 34 ist eine zweite Branche 
40 in einer in proximaler Richtung offenen Ausneh- 
mung 42 um einen quer zur Ldngsachse 20 die Aus- 
nehmung 42 durchsetzenden Lagerbolzen 44 
schwenkbar gelagert und weist an ihrem fireie Ende 
eine weitere Fingerdffnung 46 auf. 

[0027] Ein proximales Ende der Schub- und Zug- 
stange 22 ist mit einem kurzen zylindrischen Kopf 48 
versehen, welcher in einer sich einstufig enrt^eitern- 
den Lagernut 50 eines Lagerzylinders 52 formschlus- 
sig eingreifl und darin gehalten ist. Aus der Lagemut 
50 ragt die Schub- und Zugstange 22 hervor, die mit 
einer elektrischen Isolierschicht 54 bedeckt ist. Eine 
Langsachse des Lagerzylinders 52 verlSuft quer zur 
Langsachse 20. Der Lagerzylinder 52 wird an der 
Branche 40 in der Ndhe des Lagerbolzens 44 in einer 
Lagerbohrung 56 gehalten, welche sich quer zur 
Langsachse 20 erstreckt und einen sich vom Zen- 
trum der Lagerbohrung 56 in distaler Richtung envei- 
ternden Schlitz 58 umfadt. 

[0028] Ebenso wie die Schub- und Zugstange 22 ist 
auch der Schaft 12 von einer elektrisch isolierenden 
Schicht 60 umgeben. Sowohl der Schaft 12 als auch 
die Schub- und Zugstange 22 sind in nicht ndher dar- 
gestetlter Weise mit einem bipolaren AnschluK 62 
verbunden, Uber welchen die Bipolarschere 10 mit- 
tels Leitungen an eine elektrische Energieversor- 
gungseinheit angeschlossen werden kann. Sowohl 
uber die Schub- und Zugstange 22 als auch Uber den 
Schaft 12 wird jeweils eine elektrische Verbindung zu 



einem der beiden Scherenbiattem 14 und 16 herge- 

stent, die relativ zueinander isoliert sind. Dies erm5g- 
licht es, zum Koagulieren von Gewebe beispielswei- 
se einen Hochfrequenzstrom uber die Scherenblatter 
14 und 16 zu ieiten und das koagulierte Gewebe im 
AnschluQ an den Koagulationsvorgang zu durchtren- 
nen. 

[0029] Des weiteren ist ein relativ zum Schaft 12 
drehfester Drehknopf 64 vorgesehen, welcher jedoch 
relativ zum Griffteil verdrehbar ist, so dafl das distale 
Ende der Bipolarschere 10 mit den beiden Scheren- 
blattern 14 und 16 relativ zu den beiden Branchen 36 
und 40 um die Langsachse 20 verdreht werden kann. 

[0030] In Fig. 2 ist ein Verbindungsbereich zwi- 
schen der Schub- und Zugstange 22 und der Bran- 
che 40 vergrd&ert dargestellt. Der zur Langsachse 20 
rotatlonssymmetrisch gefomite Kopf 48 ist in der La- 
gernut 50 des Lagerzylinders 52 formschlussig ge- 
halten. Der Lagerzylinder 52 wiederum sitzt in einer 
zylindrischen Ausnehmung, deren Langsachse quer 
zur Langsachse 20 des Schafts 12 veriauft. Durch ei- 
nen parallel zur Langsachse des Lagerzylinders 52 
verlaufenden Schlitz 58 ist die Schub- und Zugstange 
22 aus der Lagerbohrung 56 herausgefuhrt. Form- 
schltissig umgeben ist der Lagerzylinder 52 von ei- 
nem langsgeschlitzten Kunststoffeylinder 66, welcher 
den Lagerzylinder 52 spielfrei in der Lagerbohrung 56 
halt. Wird die Branche 40 in Richtung auf die Branche 
36 hin verschwenkt. so wird gleichzeitig die Lager- 
bohrung 56 in Richtung auf das distale Ende des In- 
struments hin bewegt. Obersteigt eine uber die Bran- 
che 40 auf die Schub- und Zugstange 22 eingeleltete 
Kraft einen maximalen Wert, so wird der Lagerzylin- 
der 52 proximalseitig gegen den Kunststoffzylinder 
66 gedruckt, der sich proximalseitig an einer in dista- 
ler Richtung weisenden Wand 68 der Lagerbohrung 
56 abstutzt und dadurch verformt wird. 

[0031] Zwangsiaufig wird der Kunststoffzylinder 66 
gequetscht und nimmt die, den eingestellten Maxi- 
malwert ubersteigende Kraft auf, wodurch eine weite- 
re Bewegung der Schub- und Zugstange 22 in dista- 
ler Richtung verhindert wird. Umgekehrt wird bei ei- 
ner Verschwenkung der Branche 40 von der Branche 
36 weg beim Qbersteigen einer maximal eingeleite- 
ten Zugkraft der Kunststoffeylinder 66 zwischen dem 
Lagerzylinder 52 benachbart der austretenden 
Schub- und Zugstange 22 und distalseitigen 
Wandabschnitten 70 der Lagerbohrung 56 benach- 
bart des Schlitzes 58 gequetscht. Dadurch wird eine 
Kraft, die eine voreingestellte maximale Zugkraft 
Obersteigt, begrenzt. Die Schub- und Zugstange 22 
laKt sich dann nicht mehr weiter in proximaler Rich- 
tung bewegen. 

[0032] In den Fig. 3 und 4 ist eine zweite Variante 
einer erfindungsgema&en Kraflbegrenzung darge- 
stellt 
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[0033] Die Schub- und Zugstange 22 ist wiedeaim 
mit einem zylindrischen Kopf 48 versehen, welcher in 
eine Lagemut eines LagerzyHnders 52 eingreifl. Der 
Lagerzylinder 52 wird in einer quaderf5rmigen Aus- 
nehmung 72 der Branche 40 benachbart dem Lager- 
bolzen 44 gefOhrt. Die Ausnehmung 72 ist derart be- 
messen. daU ihre Breite im wesentlichen der LSnge 
des Lagerzylinders 72 entspricht und ihre Dicke im 
wesentlichen dem Durchmesser des Lagerzylinders 
52. Distalseitig ist die Ausnehmung von einem Quer- 
schlitz 74 begrenzt, welcher proximalseitig schmaler 
ist. als eine Breite der Ausnehmung 52. Dadurch 
kann der Lagerzylinder 52 distalseitig nicht aus der 
Ausnehmung 72 austreten und schldgt somit beidsei- 
tig benachbart dem Querschlitz 74 an Innenkanten 
76 der Ausnehmung 72 an. In eine Sacklochbohrung 
78. welche sich proximalseitig an die Ausnehmung 
72 anschlieQt. ist eine Schraubenfeder 80 gehalten. 
die sich proximalseitig an einem Boden 82 der Sack- 
lochbohrung 78 abstutzt, distalseitig direkt am Lager- 
zylinder 52 aniiegt. 

[0034] Wird die Branche 40 gegen die Branche 36 
verschwenkt. so stutzt sich der Lagerzylinder 52 so 
lange an der Schraubenfeder 80 ab. bis die eingelel- 
tete Kraft die dem Lagerzylinder 52 entgegenwirken- 
de Federkraft Qbersteigt. Die Feder wird zusammen- 
gedrOckt, und die Schub- und Zugstange 22 kann 
dann nicht weiter in distaler Richtung bewegt werden. 

Patentanspruche 

1. Chirurgisches Instrument (10) mit einem 
Schaft (12). mit einem an einem distalen Ende des 
Schafts (12) angeordneten beweglichen Werkzeug 
(14, 16), mit einem an einem proximalen Ende des 
Schafts (12) angeordneten beweglichen Betdti- 
gungselement (40). mit einem dem Betdtigungsele- 
ment (40) zugeordneten KraftQbertragungsglied (22) 
zum Obertragen von Zug- und/oder Schubkrdften 
vom Betatigungselement (40) auf das Werkzeug (14. 
16) und mit einer Kraftbegrenzungsvorrichtung zum 
Begrenzen einer vom Betatigungselement (40) auf 
das KraftQbertragungsglied (22) wirkenden Zug- 
und/oder Schubkraft, wobei die Kraftbegrenzungs- 
vorrichtung ein Kraftbegrenzungseiement (80) um- 
faBt und wobei das Kraftbegrenzungseiement (80) di- 
rekt auf das proximate Ende des KraftQbertragungs- 
glieds (22) wirkt. dadurch gekennzeichnet. dad das 
proximate Ende des KraftQbertragungsglieds (22) ei- 
nen zylindrischen Kopf trSgt (52), daS eine LSngs- 
achse des Kopfes (52) quer zur Ldngsachse (20) des 
Schafts (12) verlduft und daB das proximate Ende 
des KraftQbertragungsglieds (22) in einer Aufnahme 
(72) des Betdtigungselements (40) beweglich gefOhrt 
und/oder gehalten ist und dad sich das Kraftbegren- 
zungseiement (80) an mindestens einem Ende (80) 
der Aufnahme (72) und am proximalen Ende des 
KraftQbertragungsglieds (22) proximalseitig abstQtzt. 



2. Instrument nach Anspruch 1 , dadurch gekenn- 
zeichnet, da& das Kraftbegrenzungseiement (80) di- 
rekt am proximalen Ende des KraftQbertragungs- 
glieds (22) aniiegt. 

3. Instrument nach einem der voranstehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB das Kraft- 
begrenzungseiement (80) in einer Grundstellung. in 
der vom Betdtigungselement (40) keine Kraft auf das 
KraftQbertragungsglied (22) ausgeubt wird, fedemd 
gegen das proximale Ende des KraftQbertragungs- 
glieds vorgespannt ist. 

4. Instrument nach einem der voranstehenden 
AnsprQche, dadurch gekennzeichnet. daB das Kraft- 
begrenzungseiement (80) am proximalen Ende des 
KraftQbertragungsglieds (22) in proximaler und/oder 
distaler Richtung angreift. 

5. Instrument nach einem der voranstehenden 
AnsprQche. dadurch gekennzeichnet. daB das Kraft- 
begrenzungseiement (80) elastisch ist. insbesondere 
federelastisch. 

6. Instrument nach einem der voranstehenden 
AnsprQche. dadurch gekennzeichnet, daB das Kraft- 
begrenzungseiement (80) eine Feder oder ein elasti- 
scher Kunststoff ist, insbesondere ein Elastomer. 

7. Instrument nach einem der voranstehenden 
AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB das Bet3- 
tigungselement (40) das Kraftbegrenzungseiement 
(80) trdgt. 

8. Instrument nach einem der voranstehenden 
AnsprQche, dadurch gekennzeichnet. daB das Kraft- 
begrenzungseiement (66) das proximate Ende des 
KraftQbertragungsglieds (22) im wesentlichen umgibt 
und daB das KraftQbertragungsglied (22) in distaler 
Richtung aus dem Kraftbegrenzungseiement (66) he- 
rausgefUhrt ist. 

9. Instalment nach einem der voranstehenden 
AnsprQche. dadurch gekennzeichnet, daB das proxi- 
male Ende (52) des KraftQbertragungsglieds (22) im 
Querschnitt kreisfOrmig ausgebildet ist. 

10. Instalment nach einem der voranstehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet. daB der Kopf 
(52) mit einer in Langsrichtung des Kopfes (52) in ei- 
ner Richtung quer zur Ldngsachse (20) des Schafts 
(12) verlaufenden Nut (50) auf ein zylindrisches Ende 
(48) des KraftQbertragungsglieds (22) aufschiebbar 
ist. 

11. Instrument nach einem der voranstehenden 
AnsprQche. dadurch gekennzeichnet, daB die Auf- 
nahme eine quer zur Ldngsachse (20) des Schafts 
(12) angeordnete. im wesentlichen zylindrische Boh- 
rung (56) umfaBt. welche eine im wesentlichen in dis- 
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taler Richtung weisende Offnung (58) aufweist. die 
schmaler ist als ein Durchmesser der Bohrung (56). 

12. Instrument nach einem der voranstehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, da(^ die Auf- 
nahme (72) zwei seitliche Fuhrungen fur den Kopf 
(52) aufweist und dali das Kraftbegrenzungselement 
(80) in einer zu seiner duKeren Form korrespondie- 
renden Ausnehmung (78) eingesetzt ist. 

13. Instrument nach einem der voranstehenden 
Anspruche. dadurch gekennzeichnet. dali die Auf- 
nahme als eine mit einem in distaler Richtung wei- 
senden Schlitz (58) versehene Querbohrung (56) 
ausgebildet ist. 

Es folgen 3 Blatt Zeichnungen 
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